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본 연구.개발을 통해 개발된 작업기제어시스템 중, 위치 및 견인력제어시 

스템에 대한 상품화 적용CT사)의 대표적 일례를 그림 부-1, 부-2에 표시 

하였다. 부-1은 양산 적용된 위치다이얼 및 콘트롤러의 사진이며, 부 2는 

유압회로를 구성하고 있는 솔레노이드벨브 및 밸브블록의 사진이다. 

부-1 위치다이얼 및 콘트롤러 

부-2 솔레노이드밸브 및 
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