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개발 대상기술의 개1.
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(a) (b)

3-7 (a) Tanco 1320EH(wrapping arm), (b) Tanco 580S(Turntable).
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η

토출압력P : (kgf/cm²)

토출량Q : ( /min)ℓ

전효율: (90%)η
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【 】

【 】

탑재한 주식 사 리지 {Self-driven ton-bag silage

making apparatus having the corn harvester}

야【 】

본 산 야에 는 사 리지 에 것 특 사 에 는,

사료 한 후 사 리지 만드는 업 주식 행하여 편리 과 경 진

도 하는 탑재한 주식 사 리지 에 한 것 다.

경 는【 】

사료 등 물 하는 통 식에 어 트랙 착,

트랙 에 착하고 하 핑 업 행함과 동시에 트에

해 핑 트랙 에 견 하는 트 러 재함에 담아 동

한 후 트랜 나 사 등 에 압 진하여 담 만들어 에게 하는

단 복 하고 동강도가 난 한 업 태 보 고 다.

보다 개 식 물 건 후 래핑 사 리지 또는 사 리지 상태 창,

고에 하 습도 하여 질 하 지하는 과 거쳐 시에 하는 태가 도

다 특 후 사 리지는 비 간단한 량 사료 처리. ,

할 어 도가 아진다 하여 한 등 특허공보 사료 곡. 1008800 “

물 한 등 특허공보 물 등 행특허가 알 다”, 0627684 “ ” .

한 등 특허공보 는 직프 과 상 직프 하 에 포 가 안착1008800 ;

는 평 과 상 직프 에 비 는 승강프 과 상 승강프 승강시키는 승강; ;

실린 상 승강프 에 비 는 승강플 트 상 승강프 상 에 합 는; ;

체 상 승강플 트에 고 는 연결 재 상 승강플 트 라 승강하고 포; ; ,

내 에 삽 는 싱과 상 라 하여 상 싱 통해 사료 곡물;

압 하는 러 는 압 상 싱과 연통 도 상 싱 상 에 비;

는 포함하여 루어진다 에 라 사료 곡물 상 포 에 시키는 업; . ,

업능 크게 향상함 물 는 시간 크게 단 하는 과 한다.

한 등 특허공보 는 주행0627684 , , , , ,

한 물 에 어 상 체 후 향 하고 체 우에 상, ,

하고 상 는 체 우 에 우 타 에 걸, ,

쳐 하여 한 물 하여 상 에 공 하고 그 단,

상하 동가능하게 함과 함께 상 에 한 루 상 개 상태,

지지하는 루 개 지지 단 상 단 상하 동과 함께 상하

동하는 한다 에 라 간략 할 고 체 컴 트. , , ,

나 비 감 도 하는 과 한다.

그러나 행특허는 곡물 처리에 한 뿐 러 주식 하 곤

란하고 후 행특허는 채 에 므 한 사 리지 업 곤란하다, .
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처리 과 사 리지 업 행함에 어 여 많 비 과,

해야 하는 폐단 다.

내【 】

해결하고 하는 과【 】

상 같 래 문 들 개 하 한 본 사 에 는,

사료 한 후 사 리지 만드는 업 주식 행하여 편리 과 경 진

도 하는 탑재한 주식 사 리지 공하는 다.

과 해결 단【 】

상 달 하 하여 본 차 상에 엔진 탑재하여 주행 가능하고, ,

상 물 포 하는 사 리지 에 어 상 차 에 물:

하도 비하는 하 상 하 에 트 통하여 는 물 에;

하는 단 상 에 물 양 에 진하고 만; ,

하차 개재하여 지 에 내리는 처리 단 포함하여 루어지는 것 특징 한;

다.

또 본 에 상 단 트는 동 동 개재하여 단,

변동 가능한 것 특징 한다.

또 본 에 상 단 는 물 낙하량 하는 크, ,

물 낙하 단 하는 개폐 어도 하나 비하는 것 특징 한다.

또 본 에 상 처리 단 하차 평 동 안내하는 평가,

드 평가 드에 동 공하는 평 동실린 하차 직 동 안내하는 직가, ,

드 직가 드 동 공하는 직 동실린 비하는 것 특징 한다, .

과【 】

상과 같 본 에 하 다 과 같 과 할 다, .

한 주식크 러 사 리지 실 함 별도1)

트랙 나 트 러 등 업 없 하 사 리지 만들 므 비

비는 물 연료비나 건비도 게 들어 경 사 리지 가 가능하다.

라는 태 사 리지 월하게 생산해 내어 사 리2)

지 고 질 할 뿐 아니라 간 보 과 경 과

공할 게 함 행에 한 업에 비해 월등 우 하고 경 업

가능하다.

주식 어 한 업 포 지나 업하 든 후 비 직후 등 열악한3)

후 건 가진 업 경에 도 편리하고 안 한 업 가능해 계 아지

고 우 한 업 지할 게 다.

도 간단한【 】

도 본 에 체 나타내는 도1

도 는 본 에 하여 나타내는 도2

도 본 에 동 상태 나타내는 도3
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도 도 는 본 에 에 하차하는 과 나타내는 도4 5

실시하 한 체 내【 】

하 첨 도 에 거하여 본 실시 상 하게 하 다 과 같다, .

본 차 상에 엔진 탑재하여 주행 가능하고 상 물(10) (15) , (B)

포 하는 사 리지 에 다 내는 포 업지가 하고 경사진 곳도 많아.

업 어 고 후 물 생 간 한 후 건 업하 어 운 날씨에도 하고

업 강행하는 경우가 많다 에 라 엔진 주행하 생 하는. (15) (B)

다.

본 에 비하는 하 가 상 차 에 물(21) (20) (10)

하도 착 다 크 러 식 무한 도 는 하 는 엔진. (12) (20)

에 트 취 는 동 동하여 등 물 한다 하(15) (21) .

는 지지 상 피 과 지지 하 피 개재하여 운동 착탈(20) 2 (22) 1 (23)

가능하게 착 다 하 는 승강 동실린 에 하여 상 피 심. (20) (25) (22)

할 다 는 식 사 하지만(21) ( ) . (21) 2

에 한 는 것 아니다 하 에는 주행하 물 하는 과 에 지. (20)

격 감 하 해 퀴 비한다(28) .

한편 본 에 동실린 는 압실린 미하지만 엑 에 등 여타, “ ”

동 단 하지 아니한다.

또 본 에 단 상 하 에 트 통하여, (30) (20) (31)

는 물 에 하는 능 행한다 는 상하 개 지닌 통(32) . (32)

또는 후 하는 거 하여 차 상에 고 다 트 는 하단, (51) (10) . (31)

하 에 연결 고 상단 에 근 가능하도 다 단(20) (32) . (30)

에 물 커 하여 트 하는 과 에 생하는 공 물(21) (31) ( )

상 지 도한다(32) .

상 단 트 는 동 동 개재하여 단, (30) (31) (42) (44)

변동 가능한 다 트 는 간 단하여 지 연결한 할 다. (31) 3 .

상 단 에는 트 꺾어 낮 한 동 가 고 하(31) (42) ,

단 에는 트 단 향 하 한 동 가 다 동(31) (44) . (42)

는 압실린 링크 할 고 동 는 웜 어 할 다 상, (44) .

단 에 지 편에는 단 운동 하 한 클램프 가 다(46) .

한편 상 단 는 물 낙하량 하는 크 물, (30) (32) (34),

낙하 단 하는 개폐 어도 하나 비한다 크 는 내(36) . (34) (32)

에 물 량 공 하 것 도시 생략 에 하여 동 다 개폐( ) . (36)

크 보다 량 물 낙하하는 것 에 개폐 동실린(34) (32)

링크 개재하여 동 다 크 개폐 동시에 하는 경우(35) . (34) (36)

크 량공 행하고 비상시 개폐 폐쇄할 다(34) (36) (32) .

상에는 물 원 한 하여 리 하는 것 다 리(32) (48) .
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트 에 과 함께 는 물에 공 물 리하여 물 재능(48) (31)

다.

또 본 에 처리 단 상 에 물 양, (50) (32)

에 진하고 만 하차 개재하여 지 에 내리는 능(B) , (B) (52)

행한다 처리 단 거 하차 차 상 한 에. (50) (51) (52) (10)

한 다 거 는 동 걸어 업 진행할 도 고 다. (51) (B) ,

하여 별도 공 도시 생략 동 공 할 도 다 하차 는(B) ( ) . (52)

평운동과 직운동 병행하여 지 하차시킨다 거 는 트(B) . (51) (31)

마찬가지 할 하여 낮 다.

상 처리 단 하차 평 동 안내하는 평가 드, (50) (52) (54),

평가 드 에 동 공하는 평 동실린 하차 직 동 안내하(54) (55), (52)

는 직가 드 직가 드 동 공하는 직 동실린 비한다 평(64), (64) (65) .

가 드 직가 드 는 연결 고 하차(54) (64) “L” “L”

지지하 평운동과 직운동 한다 평가 드 에는 평 동실린 가(52) . (54) (55)

연결 고 직가 드 에는 직 동실린 가 연결 다 하차 상 에는, (64) (65) . (52)

원 한 하여 러 한다 다 러 는 도시 생(B) (68) . (68) (

략 에 하여 연동 는 강 동 식 택할 도 다) .

한편 평가 드 차 상에 드 하여 에, (54) (10) (62) (B)

는 물 양에 한 신 검 할 다.

도 에 본 업 동 주행 하는 동안에 트 거3 , ( ) (31)

꺾어 낮 는 것 람직하다 경우 클램프 해 하고 한 동(51) . (46)

동 사 한다(42) (44) .

업에 어 차 가 진행하 하 에 단 물 지, (10) (20)

에 고 크 동하여 양 물 에(32) , (32) (34) (B)

하고 만 크 지하고 개폐 닫는다 어 평, (B) (34) (36) . ,

동실린 동 평가 드 가 차 후 보내고 도 직(55) (54) (B) (10) ( 4),

동실린 동 직가 드 가 하강시키고 도 에 하는(65) (64) (B) ( 5), (B)

또는 러 동 지 내 보낸다(68) (B) .

물 거 에 동 공 하는 경우에는 차 진행 시, (51) (B) (10)

고 하 동 시 단한 상태에 진 다린 후에 처리(20) (B)

단 동 개시하는 것 안 상 람직하다 하 처리 단(50) . , (20), (32),

동 동 행하는 도 가능하다(50) .

어느 경우에나 지 에 내 에 직 동실린 짧 주 차, (B) (65)

동하여 물 다 주는 업 행하는 것 다.

같 본 에 하 래 견 업 업할 필 한 트랙,

할 고 업 도 운 경비도 감하는 경 링 업

가능하게 한다.
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본 재 실시 에 한 는 것 아니고 본 사상 어나지,

않고 다양하게 변 할 야에 통상 지식 가진 에게 하

다 라 그러한 변 또는 들 본 특허청 에 한다 해야 할 것 다. .

【 】

차10: 무한 도12:

하20: 21:

피22, 23: 승강 동실린25:

단30: 트31:

32: 크34:

개폐 동실린35: 개폐36:

동42: 동44:

리48: 처리 단50:

거51: 하차52:

평가 드54: 평 동실린55:

드62: 직가 드64:

직 동실린65: 러68:
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특허청【 】

청 항 1【 】

차 상에 엔진 탑재하여 주행 가능하고 상 물 포 하는(10) (15) , (B)

사 리지 에 어 :

상 차 에 물 하도 비하는 하(10) (21) (20);

상 하 에 트 통하여 는 물 에 하는 단(20) (31) (32) (30);

상 에 물 양 에 진하고 만(32) (B) , (B)

하차 개재하여 지 에 내리는 처리 단 포함하여 루어지는 것(52) (50);

특징 하는 탑재한 주식 사 리지 .

청 항 2【 】

항에 어1 ,

상 단 트 는 동 동 개재하여 단(30) (31) (42) (44)

변동 가능한 것 특징 하는 탑재한 주식 사 리지 .

청 항 3【 】

항에 어1 ,

상 단 는 물 낙하량 하는 크 물 낙하(30) (32) (34),

단 하는 개폐 어도 하나 비하는 것 특징 하는 탑재한(36)

주식 사 리지 .

청 항 4【 】

항에 어1 ,

상 처리 단 하차 평 동 안내하는 평가 드(50) (52) (54),

평가 드 에 동 공하는 평 동실린 하차 직 동(54) (55), (52)

안내하는 직가 드 직가 드 동 공하는 직 동실린 비하는(64), (64) (65)

것 특징 하는 탑재한 주식 사 리지 .
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약【 】

약【 】

본 차 상에 엔진 탑재하여 주행 가능하고 상 물(10) (15) , (B)

포 하는 사 리지 에 어 상 차 에 물 하도: (10)

비하는 하 상 하 에 트 통하여 는 물(21) (20); (20) (31)

에 하는 단 상 에 물 양 에(32) (30); (32) (B)

진하고 만 하차 개재하여 지 에 내리는 처리 단 포, (B) (52) (50);

함하여 루어지는 것 특징 한다.

에 라 사 에 는 사료 한 후 사 리지 만드는 업 주식,

행하여 편리 과 경 진 도 하는 과가 다.

도【 】

도【 】

도 1【 】
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도 2【 】
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도 3【 】
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도 4【 】
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