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제출문

농림축산식품부 장관 귀하

본 보고서를 원예작물 수확작업 시 노동력 절감을 위한 이동형 편의 의자 개발 개발“ ”(

기간 과제의 최종보고서로 제출합니다2020. 04. 29. ~ 2021.04. 28.) .：

2021. 08. 02 

주관연구개발기관명 에코피트 : ㈜ 대표자 이경희 인( )  ( ) 

주관연구책임자 이경희: 

국가연구개발혁신법 시행령 제 조에 따라 보고서 열람에 동의합니다33 .
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보안등급
일반 보안[ ], [  ]√ 

중앙행정기관명
사업명

사업명

내역사업명
해당 시 작성( )

전문기관명
(해당 시 작성)

공고번호
총괄연구개발 식별번호 

해당 시 작성( )

연구개발과제번호
기

술

분

류

국가과학기술

표준분류
순위 1 EA0599

45

%
순위 2 EA0899

40

%
순위 3 EA0799

15

%

농림식품과학기술분류 순위 1 RC0102
50

%
순위 2 RC0202

40

%
순위 3 RC0401

10

%

총괄연구개발명
해당 시 작성( )

국문

영문

연구개발과제명

국문 원예작물 수확작업 시 노동력 절감을 위한 이동형 편의 의자 개발

영문
Development of movable charis to reduce labor for 

harvestiong hortcultural crops

주관연구개발기관
기관명 에코피트㈜ 사업자등록번호 137-86-11462
주소 우( )22604 법인등록번호

연구책임자
성명 직위

연락처
직장전화 휴대전화
전자우편 국가연구자번호

연구개발기간

전체 개월2020. 04. 29 2021. 04. 28(12 )– 

단계
해당 시 작성( )

단계1

단계n

연구개발비

단위 천원( : )

정부지원

연구개발비

기관부담

연구개발비

그 외 기관 등의 지원금
합계

연구개

발비외  

지원금

지방자치단체 기타(   )

현금 현금 현물 현금 현물 현금 현물 현금 현물 합계

총계 254.000 84.667 254.000 84.667 338.667

단계1
년차1
년차n

단계n
년차1
년차n

공동연구개발기관 등
해당 시 작성( )

기관명 책임자 직위 휴대전화 전자우편
비고

역할 기관유형

공동연구개발기관

위탁연구개발기관

연구개발기관 외 기관

연구개발담당자

실무담당자

성명 직위

연락처
직장전화 휴대전화
전자우편 국가연구자번호

이 최종보고서에 기재된 내용이 사실임을 확인하며 만약 사실이 아닌 경우 관련 법령 및 규정에 따라 , 

제재처분 등의 불이익도 감수하겠습니다.

년    월   일       2021 6 21

연구책임자 이경희     :           　 인( )

주관연구개발기관의 장 직인:             ( ) 

공동연구개발기관의 장 직인:             ( )

위탁연구개발기관의 장 직인:             ( )

 농림축산식품부장관 농림식품기술기획평가원장·  귀하
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요 약 문 < >
요약문은 쪽 이내로 작성합니다5 .※

사업명
총괄연구개발 식별번호 

해당 시 작성( )

내역사업명

해당 시 작성( )
연구개발과제번호

기

술

분

류

국가과학기술

표준분류
순위 1 EA0599 45% 순위 2 EA0899 40% 순위 3 EA0799 15%

농림식품

과학기술분류
순위 1 RC0102 50% 순위 2 RC0202 40% 순위 3 RC0401 10%

총괄연구개발명

해당 시 작성( )

연구개발과제명 원예작물 수확작업 시 노동력 절감을 위한 이동형 편의 의자 개발

전체 연구개발기간 개월2020. 04. 29 2021. 04. 28(12 )– 

총 연구개발비

총   천원  338,667 

정부지원연구개발비 천원 기관부담연구개발비 천원 ( :  254,000 ,  :  84,667 , 

지방자치단체 천원 그 외 지원금 천원 :  ,  :  ) 

연구개발단계
기초 응용 개발[  ] [  ] [ ] √

기타 위 가지에 해당되지 않는 경우( 3 )[  ] 

기술성숙도

해당 시 기재( )

착수시점 기준(  ) 

종료시점 목표(  ) 

연구개발과제 유형

해당 시 작성( )

연구개발과제 특성

해당 시 작성( )

연구개발 

목표 및 내용

최종 목표

농촌 고령화 여성화 등으로 부족한 농촌의 노동력 절감 및 농업 생산성 , 

제고기술 개발 과제로 원예작물 수확 작업 시 노동력 절감을 위한 이동형 

편의 의자를 소형 고효율의 융 복합형 제품의 연구개발로 다목적 승용 , , 

수확 운반기 시제품 제작

전체 내용

- 다목적 승용 수확 운반기 제원

최고속도 이하7km/h ▪

적재적량 이하250kg ▪

적재공간 바닥면적 적재대 장착기준 이상( ) 0.5▪ ㎡ 

시제품 규격 단위 미터0.9 X 1.5 X 1.5( : )▪

주요- 기능

▪배터리와 충방전 컨트롤러 전동기를 주요 구성으로 동력전달, 

장치를 구성하고 최고속도 이하로 전진과 후진 주행7km/h 

▪수확 운반기의 프레임과 차륜을 구성하고 조향방식과 제동장치가

장착 기능하고 수확물이 적재 공간의 최대적재량은 로 장기간. 250kg

수확 작업이 가능.

▪수확물 적재 공간은 적제단 포크발의 형상에 맞는 규격으로 제작된

를 장착 사용할 수 있는 구조로 제작되어 수확물 적재 이외의 운Pallet

송 운반 작업에 효율적으로 사용될 수 있으며 중량물의 운송 기능, , .
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연구개발성과 

다목적 승용 수확 의자 운반기 개발 완료( ) ○ 

사업화 지표 성과○ 

다목적 승용 수확 운반기 의자 상용화 기술개발 ( )▪ 

다목적 승용 수확 의자 기본 설계 및 생산기술 확보 ▪ 

특허출원 출원번호 다목적 승용 수확운반기 10-2021-0046908  “ “ ▪ – 

고용창출 ▪ 

조립 지그 및 생산 기술 확보  ▪ 

연구개발성과 

활용계획 및

기대 효과

다목적 승용 수확 운반기 제품 사업화 및 활용계획○ 

농촌 고령화 여성화에 따른 노동력 부족 문제는 농가를 운영하는 영농인에게 , ▪ 

본 개발 제품은 승용 수확 도구로서의 주 활용도와 리프트 및 포크발 등의 평시    

중량물 운송에 활용 가능    .

 ▪ 협소한 공간에서 운영 가능한 다목적 승용 운반기 개발로 노동력에 의존해야    

했던 농작업의 기계화가 가능함으로 노동력 절감 및 농업 생산성 향상    .

 ▪ 노동력 절감형 수확 의자 기능을 충족하고 리프트 기능이 복합된 중량 운반구로서   

농업 현장에서 활용도가 매우 높은 신개념 기술 제품 은 소형 승용 운반기의 새로      ( )

운 기준이 될 수 있으며 높은 경쟁력을 확보할 수 있음    , .

다목적 활용성은 비슷한 농업 국가의 틈새 시장 공략도 가능할 것으로 기대 .▪ 

 ▪ 융 복합 기술은 자동운전 기능 편이성 제공 등과 함께 작업정보의 생성ICT , , ,   

활용을 가능하게 하며 이후 농업 분야의 틈새시장에서 기술 소요에 따라 제품의     

기술적 진화가 가능    . 
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연구개발성과 

활용계획 및

기대 효과

경제 산업적 측면 기대효과, ○ 

농가 노동력 절감 경제성 제고 및 편의성 증대   - , . 

수확 품종에 따라 빠레트 트럭 및 리프트의 특성이 장착된 수확물 적재부의 활   ▪ 

용도는 매우 높아서 기존 수확물 상자를 개 개까지 적재부에 수납 수확    2 ~ 6 , 

작업을 지속할 수 있으며 승용 전동 이동하여 적재 장소에 기계적 하차로 높은    , 

생산성과 비용절감 효과가 매우 높으며 부족한 노동력의 대안이 될 수 있음    , . 

수확 작업에만 제한된 용도가 아닌 평시 중량물 운송 및 이동에 활용되며 기타   ▪ 

농작업에 전동 운반구로서 농업용 리프트로서 높은 활용도 기대 양돈 농가의       (

축사에서 폐사축이나 새끼돼지 운송에 가장 적합한 전동 운반구    ).

제품의 최종 규격은 고령화 여성화된 작업 인력의 특징을 반영하여 조작 및    , ▪ 

유지보수 편의성이 강화되고 제품 사용 안전성을 최대한 확보한 제품으로 오랜       

기간 지속되던 농가의 노동력 문제에 긍정적인 파급효과를 기대함     .

연구개발성과의 

비공개여부 및 사유

연구개발성과의 

등록 기탁 건수ㆍ

논문 특허
보고서 

원문

연구

시설

장비ㆍ

기술

요약 

정보

소프트 

웨어
표준

생명자원

화합물

신품종

생명

정보

생물

자원
정보 실물

√

연구시설 장비 ㆍ

종합정보시스템 

등록 현황

구입

기관

연구시설

장비명ㆍ

규격

모델명( )
수량

구입 

연월일

구입가격

천원( )

구입처

전화( )

비고

설치장소( )

ZEUS

등록번호

국문핵심어

개 이내(5 )
노동력 절감 생산성 향상 수확 의자 수레

영문핵심어

개 이내(5 )

reduction of 

manpower

productivity 

improvement
 harvest chair cart
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연구개발성과의 관리 및 활용 계획5.
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연구개발과제의 개요1. 

연구개발의 개요 1-1. 

연구개발 대상 기술의 개요   ○ 

농촌 고령화 여성화 등으로 부족한 농촌의 노동력 절감 및 농업 생산성 제고를     - , 

위해 원예작물 수확 작업의 노동력 절감을 위한 이동형 편의 의자를 소형 다목적      , 

고효율의 융 복합형 제품인     , 다목적 승용 수확 운반기 개발 .

     - 배터리와 충방전 컨트롤러 전동기를 주요 구성으로 동력전달장치를 구성하고 , 

최고속도 적재 공간의 최대적재량 로 전진과 후진 주행하며       7km/h, 250kg ,

장기간 수확 작업이 가능       .

   핵심 기술 ○ 

     - 적제단 포크발의 형상과 전륜 바퀴 차륜이 별도로 존재하는 구조로 해당 구조   

물 규격의 를 장착 사용할 수 있는 기술       Pallet .

     - 적재공간은 다수의 수확 바구니가 적재될 수 있으며 수확 작업의 편의성과     , 

수확물의 이송과 하차 중량물 이송 작업성을 위해 리프트 기능이 융합된 기          , 

계 구조적 설계 및 제작된 신기능 적용된 신구조제품 기술       .

     - 수확 작업 중 전진과 정지 동작을 반복하지 않아도 되는 자동주행 기능을 가    

능하게 하여 현장 여건에 따라 자동주행 방식을 선택하여 가동되는 기능       , . 
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연구개발 대상의 국내 외 현황 1-2. ·

가 국내 기술 수준 및 시장 현황   . 

농촌 고령화 여성화 등으로 부족한 농촌의 노동력 절감 및 농업 생산성 제고기술  개발 , 

의 일환으로 노동력절감자재인 원예작물 수확 작업 시 노동력 절감을 위한 이동형 편의 

의자 연구 개발 사업은 스마트 팜의 기술 분류 생육환경관리 농작업자동화 품질유통관( , , 

리 에서 농작업자동화 분야에 해당함) .

기술현황   ○ 

원예작물 등의 수확용 전동의자 스마트 팜 농작업자동화 기술  1) : 

농작업자동화 기술은   - 인간의 노동력이 투입되는 농작업 관리시스템 농작업 기기  , 

작업 보조기 자동화 시스템 로봇 등 설계 및 제어기술로 정보통신 바      ( , , ) ICT( ), BT(

이오 환경 등 첨단 기술이 융합된 신산업으로 진화 중이며 노동인구 감소       ), ET( ) 

등의 문제 해결 기술로 기대되며 지속적으로 생산비에서 인건비 비중이 커지면서      , 

농작업자동화의 중요성과 필요성이 증가하는 추세    .

    생산비에서 인건비 비중 예시 토마토 파프리카 장미 : 41.8%, 22.6%, 33.4%.▪ 

      전북테크노파크 스마트융합기술센터 자료( - )

    농작업자동화 분야는 농작업의 지능형 농기계 및 시스템 설계 제어기술과 작업  , ▪ 

자의 작업정보 언제 어디서 누가 어떤 작업을 어떻게 얼마나 수행했는가 의        ( , , , , , )

획득과 관리 정보를 자동으로 생성하는 농작업 관리시스템을 포함     . 

    정부는 스마트 팜 확산 방안 을 통해 혁신성장 핵심 선도과제로 선  (2018.04.16.)▪ 

정 스마트 팜 보급 확산 사업을 지속 추진 중     , .
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연령별 농가인구 년 년                      (2016 ~ 2017 )

                                                     년 농림어업통계조사 통계청 2017 /

원예작물 등의 수확용 전동의자 농업기계 기술  2) : , 

농업기계는 농산물의 생산 및 처리작업과 생산시설의 자동화 등에 사용되는 기계  - ,  

설비 및 그 부속기자재를 총칭하며 융 복합 기술을 적용한 농업기계의 수요가      ICT ,

증가하고 있음    .

수확 후 처리 시스템 및 부속 기자재는 작물 수확 후 이송 이물질 처리 중량 등    - , , 

선별 및 저장 포장 등에 활용되는 기계 및 기술이 연구개발 대상    , .

전동구동 승용 수확 및 차선별 및 저장 기능과 작업정보 생성 기능을 포함하며  - 1 ,  

인력으로 어려운 작업을 수행하여 효율적인 노동력 제고와 생산성 향상의 기술    . 

    수확물의 선별장 및 출하장 이송을 위해 수동 카트를 이용하고 있으며 이는 노  , ▪ 

동력의 손실 생산성의 저하와 반복되는 수확물 접촉으로 제품의 상품성이 저하       , 

되는 우려도 있으며 고령화 여성 위주의 작업 인력에게 버거운 근로 환경임     , , . 

    정부의 농업기계 산업 지원이 확대되고 있으며 세계적인 농업 기계 산업 또한  ▪ 

지속적으로 성장하고 있는 추세로 융 복합 농업기계 기술은 인력 부족으로         ICT ,

인한 농업 현장의 문제 해결과 생산성과 경제성 향상에 기여할 기술임       ,
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시장현황   ○ 

국내 농업기계 시장은 트랙터 및 부착기가 콤바인 및 이양기가 를 점유    - 58%, 22%

하고 있으며 기타 농작업 기계가 수준을 형성하고 있음    20% . 

국내 국외 모두 대형의 장비들이 주를 이루고 있으며 국내 농기계 시장은 일본    - , , 

의 농기계 생산 업체인 구보다 안마 등의 현지법인이 공급하는 트랙터 콤바인    , , ,   

이양기 등과 세계적인 생산업체인 등의 중대형 장비의      John, Deere, CHN, AGCO 

점유율이 높아가는 추세이며 중국의 트렉터 등 값싼 장비가 공격적인 마케팅을       , 

시도하고 있음    국립농업과학원 한국산업기술평가원 분석 발표자료( , - ).  

    전체 시장규모를 기준으로 대형의 농업기계가 대부분이나 유리온실 및 비닐하우  ▪ 

스를 기반으로 한 화훼작물 농업의 증가와 스마트 팜 관련 기술의 적용이 늘어나       

면서 등의 융 복합 기술 제품은 새로운 시장을 형성하고 있음     ICT , . 

    국제종합기계 대동공업 엠트론 등 대형 농업기계의 강자군은 관련 대형 장  , , LS▪ 

비의 개발 지속과 함께 경운기 등의 운반구를 대체할 전동 엔진형 운반차를 개        , 

발하며 소형화된 농업운반차도 개발하고 있으나 유리온실이나 비닐하수스 등에        , 

서 수확용으로 활용하기에는 체급이 다른 제품군임      . 

일정 규모 이하의 기업군에서 출시하고 있는 제품군은 소형의 운반차형 타입으로    - 

근우테크 주 등의 업체이며 대부분 입식 이동형 제품군임     ( ) .
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상기의 단순 운반구 형태의 제품군  이외에 수확물 자동 운송을 위한 농업 로봇     - 

융합 제품을 개발 중인 업체도 있으며 이 제품군의 기술은 시범적인 자동 수확       , 

기능과 인력이 수확한 농작물을 자동 이송 적재함에 담을 수 있도록 수확 작업자      

를 인식하는 기술과 수확물을 차 선별장에 자동 이송하는 기술임    1 .

    농진청의 개발 기술을 이전 받은 세다의 딸기 수확 로봇과 로보닉스의 시설▪ ㈜

화훼 자율운송 로봇 등이 있으나 농업기술 실용화재단의 인증을 거쳐 상업화에         

성공한 기술 제품 은 아직 없는 상황임       ( ) .

    상기의 로봇 융합 제품의 신규 개발 이외에는 수확과 관련한 등의 융 복합  ICT ,▪ 

농작업기계의 연구 및 개발 소식은 현 시장에서 검색되지 않음       .
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원예작물 등의 수확용 전동의자 유사 상품 기술 군  3) : ( )

가장 단순한 타입의 제품군으로 유리온실이나 비닐하우스 이외의 장소에서 많이     - 

사용되던 쿠션 타입의 제품에서 바퀴형으로 변형된 제품으로 판매형과 농가 자체      

제작 제품과 레일 타입의 제품 기술    ( )

각 지방자치단체의 농업지원 정책으로 농작물 수확용 편이장치를 보급 중으로   - 

아래의 이미지는 최근 충남 부여군에서 농작물 레일운반기 설치 사업을 진행하여    

시설비 약 억 원을 지원한 비닐하우스와 금산군 농기센터에서 지급한 편이장치    2 .
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지식재산권현황   ○ 

소멸특허 분석   1) 

  - 농작물 수확기 한국 조엽제 특허 청구항 주요 내용(20-0292431) - : .

    ▪ 작업자가 앉는 자세로 수확하는 기계에서 기계 본체의 프레임 선후단 한쌍의  , 

바퀴와 손잡이가 부착된 본체       , 

    ▪ 본체의 선단 착탈 나비너트 수확용기 지지고정대 높낮이 조절의자 조절노브 ( ), , ( )  

우산 파라솔을 수용하는 결합공 위치변경 가능 조절공 조절대       , + ( , )

  - 동력식 작업의자 한국 임종철 특허 청구항 주요 내용(10-2011-01191581) - : . 

    ▪ 메인프레임 후미의 회전가능한 뒤바퀴 보조프레임 한쪽의 보조바퀴 진행방향  , , 

횡방향 배치된 등받이와 시트로 구성되고 핸들이 고정된 조향장치와 메인프레임         

에 설치된 모터 모터기어 뒷바퀴의 체인기어를 체인으로 연결하여 운전하는 동         , , 

력장치의 동력식 작업의자       
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  - 탑승보행식작물수확대차 한국 이현봉 특허 청구항 주요 내용(20-0394202) - : .

     ▪ 작물상자규격의 직사각형의 상자 거치대 회전축에는 등받이의자 거치대 , 

등록특허 분석  2) 

  - 고추 수확기 한국 이두희 특허 청구항 주요 내용(20-2012-0005920) - : . 

     ▪ 포대 걸음링과 받침대의 후방 상부에 고정되는 의자와 상기 의자의 전방에서  , , 

받침대에 고정되는 잡음끈과 받침대의 후방에 고정되고 파라솔이 끼워지는 파         , 

라솔 고정구로 이루어진 농작물 운반기       

  - 과채 수확용 전동키트 한국 동양물산기업 주식회사 (10-2017-0055027) :– 

특허 청구항 주요 내용    . 

  

     ▪ 다수의 주행용 휠 주행용 휠을 회전시키는 동력을 인가하기 위한 배터리 및  , 

모터를 구비하는 과채 수확용 전동 카트 상부에서 지지되는 발판 프레임에 대          , 

하여 수평 방향으로 회전 가능하게 지지되는 작업용 의자 프레임에 대하여 수평          

방향으로 회전 가능하게 지지되는 작업용 의자 프레임에서 직립한 상태로지지          

되는 지지축에 회전 가능하게 설치되고 수확물을 담은 상태의 바스켓을 지지할          , 
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수 있는 바스켓지지부로 구성      

     ▪ 주행용 휠은 하나의 전륜을 포함하여 구성되고 전륜의 상부에는 조향축이 설  ; 

치되고 상부에는 핸들이 설치 수확물을 담은 상태의 바스켓을 지지할 수 있는         , , 

바스켓지지부 또는 지지판이 설치       

  - 농업용 전동 편이 작업기 한국 박항기 특허 주요 내용(10-2012-0129470) - : .

    ▪ 밭고랑에 바퀴가 달린 의자를 앉은 상태에서 발로 이동 개의 이동바퀴를 달  , 4

고 이동시키는 차대 전동모터 탑재바퀴 유동바퀴 조향이 가능하도록 바퀴가         , , , 

도 회전되도록 유동식 바퀴로 구비하여 전동력 의해 좌우 이동되도록 형성        360 , 

한 농업용 소형 전동 편이작업기 전동 이동에 따른 자동이동 이동거리 이동 시        , , , 

간을 설정 및 조작할 수 있는 전동이동컨트롤러를 구비하여 전동력 의해 좌우 이        

동 앉은 상태에서 착석점 기준으로 전 후 방향으로 이동방향으로 이동되도록 구        , /

비하여 손작업 영역을 확장하는 것을 특징      .

    ▪ 차대 중앙부에는 차대 폭조절이 용이하도록 하는 클램프가 각각 구비 해제 고정  , /

되는 구조는 클램프레버를 위로 당기면 고정 채결된 차대의 파이프가 해제되고 반        

대로 클램프레버를 아래방향으로 눌러 닫게 되면 고정 채결되도록 형성하여 밭고        

랑 폭에 따라 차대의 폭을 조절할 수 있는 것을 특징      
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  - 행잉베드 농작물 수확용 전동대차 대한민국 농촌진흥청장(10-2019-0033744) ( ) :

특허 주요 청구항 내용    .

    ▪ 적재부 및 측면에 고정되는 작업대를 포함하고 내측에 위치하는 다수의 랙을 포  

함하며 작업대는 다단으로 형성되어 적재용 상자의 하부를 지지 기설정된 적재       , , 

량 이상이 적재될 경우 이를 승강시키는 승강 장치 도어를 포함하고 최상부 랙에       

기설정된 적재량 이상 적재될 경우 최상부 랙을 하강 랙 승강부와 연결되어 동       , . 

력을 제공하는 동력 전달부를 포함하고 고정부는 상기 작업대와의 거리를            , 

조절할 수 있는 전후조절부를 포함하는 좌석의 높이를 조절할 수 있는 높이조절       

부 전동대차의 작동을 제어하는 조작부 및 상기 물체 감지 센서에 의해 자율 주       

행되는 작업대는 다단으로 형성되어 적재용 상자의 하부를 지지하는 수확용 전동       

대차     
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연구개발 출원 특허 전략   3) 

연구개발 과정 중 국내 및 국외 특허를 분석하여 경쟁기술의 특허동향 파악 회피    - , 

설계 및 특허침해분석을 실시하여 개발되는 주요 기술의 특허 출원을 위해 효율적      

으로 활용할 예정    . 

    바퀴 차륜 배터리 및 동력기 등의 보편적인 부품들은 이미 시장에 공개되고 상  , , ▪ 

용화된 보편 타당한 기술로서 특별한 특허침해의 위험이 없는 것을 적용할 예정     .

    가변형 바퀴나 렉타입의 적재대와 관련 운용의 경우 기계적으로 상이한 구조로  ▪ 

설계될 예정이며 관련 센서 등의 검측 및 제어 부품의 기성품 선정과 운용      , S/W  

는 독자적인 고안으로 자체 제작하여 특허 첨부 예정     . 

    현재까지 분석한 대부분의 기존 특허는 수동 운반대차 수준에 머물고 있으며,  ▪ 

융 복합 관련 기술이 적용된 특허가 일부 있으나 본 연구개발 사업에서         ICT , , 

개발 하고자 하는 편의성 및 활용성의 고려가 없으며 특허출원은 충분히 가능      , .

표준화현황   ○ 

트렉터나 콤바인 등 대형의 농작업기계와 달리 원예작물 등의 수확용 전동의자의    - 

기계 구조는 표준화 관련 규정이 미비한 상황임     .

국내에서 가장 중요한 농작업기계 관련 기관은 농업기술실용화 재단이며 대부분의    - 

농작업기계는 이곳에서 평가 및 인증을 받아서 시장에 판매되고 있음     .  

  - 농업기술실용화 재단의 제품인증 관련하여 농업용 동력운반차에 본 개발기술을    

대입하였을 경우 해당 안전관리대상기준에서 인증제외 품목에 해당하였음     .

    경운기 혹은 이를 대체하기 위한 제품의 인증 규격으로 동력 계통의 기준과 차  ▪ 

이가 크며 적재설비 바닥면적 정격출력 전동기 기준 등에서 대상이 아님      , , .

    전기제품 안전검사의 형식승인 기준에서도 제외되는 규격이며, ▪ 원예작물 등의  

수확용 전동의자 각 부분품인 배터리나 충방전 컨트롤러 전동기 등의 표준화는         , 

해당 부품 차원에서 규정되어 있음       .
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나 국외 기술 수준 및 시장 현황   . 

기술현황   ○ 

자동화 로봇화 무인화 및 인간공학적 기술을 통해 환경을 보전하고 수확량은 유    - , , 

지하며 고품질 농산물을 생산할 수 있는 정밀농업용 기술이 빠른 속도로 실용화되      

고 있음    .

해외 농작업기계 선도 업체들은 막대한 연구개발 투자로 친환경 규제 대응 제품  - ,  

편리성 안정성 및 내구성이 향상된 신제품을 출시하며 세계시장을 선도하고 있으      , 

며 이들의 제품 및 기술은 해당 국가별 특성에 따라 대규모 농작업 구역 및 자동      , 

화율이 높은 대규모 농작업기 위주의 기술이 대부분이며 화훼 강국인 네델란드       , 

등에서 작물수확기는 시제품 수준에 머물고 있으며 화웨작물의 운송 등에 소규모      , 

편이성 농작업기계가 개발되고 있음    . 

우리 나라와 비슷한 유형의 일본 농업 현장에서 수확용 농작업기의 개발과 보급이    - 

진행 중이며 농업노동력의 고령화 영농의 편의성을 위한 대응 시스템의 개발이      , , 

증가할 것으로 예상됨     .

일본 니혼게이자이 신문의 년 기사를 아래에 인용  - 2019 (nong-up@naver.com)

    ▪ 의자에 앉아서 딸기 수확 고령자 장애인 귀농 늘리는 . , 日 

신규 농업인 많은 원예 농업 기존보다 배 수익 가능 비용 낮추면 일반 농가 보급       " 1.5 ＂ 

확대 일본 원예 농가들이 의자에 앉은 상태에서 컨베이어벨트를 따라 자동으로 움직이면       , 

서 작물을 수확할 수 있는 기술 도입을 눈앞에 두고 있다     . 

니혼게이자이신문은 몸이 불편한 장애인와 노인도 작물을 쉽게 수확하게 해주는 시스       [  “

템 이라며 이 기술을 도입하면 기존 농가보다 배의 수익률을 올릴 수 있을 것으로        ”   “  1.5

보인다 고 전했다      ” .

니혼게이자이에 따르면 일본 전국농업협동조합연합회 와 농업 플랜트 설계 전문회사       (JA)

얀마그린시스템은 일본 사가현의 약 평 딸기 농가 비닐하우스에서 이 같은        1652 ( 500 ) ㎡

기술을 시험 운영하고 있다 의자를 얹은 컨베이어벨트는 자동으로 여 개의 라인을         . 70

천천히 돌아다닌다 사람은 의자에 앉아 손쉽게 작물을 수확할 수 있다     . .

컨베이어벨트에 물과 농약을 자동으로 살포하는 시스템도 갖췄다 농약은 사람이 움직     . 

이는 의자 반대편에서 뿌리기 때문에 인체에 무해하다는 게 회사 측의설명이다 딸기         . 

화분 작업대의 높이는 이며 조절도 가능하다 얀마는 이 기술을 년에 걸쳐            80cm , . 7

개발했다     
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문제는 가격이다 규모 평 의 비닐하우스에 해당 시스템을 설치하려면      . 1652 (500 )㎡ 

약 만엔 약 억원 의 비용이 든다 부가가치가 높지 않은 작물을 재배하는 농가는        1000 ( 1 ) . 

투자 비용을 뽑아내기 어렵다는 지적이다 는 현재 사가현에서 재배되는 프리미엄          . JA

딸기 사가호노카 를 중심으로 실험에 나서고 있다 유휴 비닐하우스를 매입한 뒤 개조해       ‘ ’ . 

약 평 규모로 운영을 확대한다 와 얀마는 앞으로 기술 개발로 비용을        6611 ( 2000 ) . JA㎡

더 낮추면 일반 농가에 보급할 계획이다     

원예 작물은 신규 귀농인이 상대적으로 진입하기 쉬운 분야다 따라서 이 같은 스마트 팜       . 

기술의 활성화는 초보 농부들의 수익 구조를 크게 개선할 것으로 분석된다 사가현은         . 

농업 혁신을 위해 다양한 투자와 교육에 나서고 있다 사가현은 억엔 규모의 예산으로        . 11

로봇과 인공지능 기술을 활용해 농가를 스마트화 할 계획이다 인력난 해소를 위해        (AI) ‘ ’ . 

신규 귀농인에게 년간 재배 기술과 경영 방법도 교육한다 장애인의 농업 종사를 위한       2 . 

사업도 추진할 예정이다     .

프리미엄 브랜드를 생산하지 않는 일반 딸기 농가의 수는 계속 줄고 있다 에 따르면       . JA

사가현 딸기 농가 회원 수는 년 명으로 년 전에 비해 절반으로 줄었다     2018 757 , 20 .]    

 

시장현황   ○ 

  - 스마트팜 세계시장은 년 약 억 달러에서 시작하여 년 약 억   2010 900 2017 1,900

달러로 연평균 성장세 약 정도 성장률을 보이며 꾸준히 진행되고 있음    13% 

  - 우리나라의 스마트팜 수준을 각국의 최고기술 보유국 대비 약 의 수준으로   70%

기간으로 따지면 약 년 정도의 격차가 있는 것으로 분석 제시되고 있음    6

  - 대표적인 스마트팜 국가인 네덜란드는 우리나라의 면적에 로 활용 도입을1/2 ICT

통해 세계 위의 농산품수출국이며 축산물과 화훼가 농업 총생산     2 , 74%.

  - 일본은 스마트팜 규모는 년 약 억 엔에서 년 약 억 엔으로 확대  2012 60 2020 300

투자할 전망 농업분야로 진출한 일반 법인수가 약 년 대비 년에 약     . 2010 2014 5   

배 이상이 증가 일본의 시장 성장률을 전망은 년 약 억 만 엔 규모      , 2013 66 1400

에서 년 약 억 만 엔으로 약 배 정도 확대될 전망    2020 308 4900 3.5 .
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농업용 편의성 증대 자율대응 시스템에 속하는 농업용 로봇 시장은 년 억불    - 2013 8

규모에서 년 약 억불 규모로 급속하게 증가될 것으로 전망    2020 163 (Markets and     

     Markets).

    년 세계 필드 농업용 농기계 시장규모는 약 억불로 로봇 시장의 배  2012 560 65▪ 

이상이며 세계 제조사가 농기계 시장의 이상을 점유하고 있으며 이       , TOP 3 70% 

중 정도가 로봇 기술이 적용된 지능형 트랙터와 콤바인 같은 대형 범용 농작       20% 

업 기계     .

지식재산권현황   ○ 

연구개발 과정에서 해외 특허맵 작성 필요하며 국내와 시장환경이 유사한 국가     - , 

위주의 분석 및 특허전략 강구    .

원예작물 등의 수확용 전동의자의 발전 영역이 될 이미지 모션 트레킹 기반의      - “

자율 대응 시스템 분야 특허 및 주요 기술은 다음과 같음     ” .

    주행제어 기술 원격제저 무인 자율 주행을 통한 농업용 로봇 기술, ▪ – 

    위치인식 기술 센서 및 영상 매칭을 통한 센서 융합기반 자기위치 추정기술▪ – 

    상황인식 기술 실외용 센서 기반 주행공간 인식 및 다중 작업 상태 인식기술▪ – 

주요 기술별 출원인 국적별 특허동향 최근 년   - ( 10 )

                                          전략기술로드뱁 스마트 팜        2018 “ ”
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연구개발과제의 수행 과정 및 수행 내용2. 

연구개발의 목표 및 내용 2-1. 

가 최종목표   . 

 

  다목적 승용 수확 운반기 시제품 제작   ○ 

다목적 승용 수확운반기 제원    - 

      최고속도 이하7km/h ▪ 

      최대 적재적량 이하250kg ▪ 

      적재공간 바닥면적 적재대 장착기준 이상 ( ) 0.5▪ ㎡ 

      시제품 규격 가로 세로 높이 단위 미터0.9 X 1.5 X 1.5( , , - : )▪ 

다목적 승용 수확 운반기는 현재 농업기계를 검증하는 농업기술실용화재단의     - 

종합분석검증센터의 분류에 정의되지 못한 제품군으로 농용동력운반차의 기준에        

미달하여 종합검증 대상이 아니며 농용리프트와 농업용 동력작업대 보조작업차      ( )  

의 기능이 혼합된 제품      . 

나 세부목표   . 

   주요기능  ○ 

     - 배터리와 충방전 컨트롤러 전동기를 주요 구성으로 동력전달장치를 구성하고 , 

최고속도 이하로 전진과 후진 주행 기능       7km/h .

     - 수확 운반기의 프레임과 차륜을 구성하고 조향방식과 제동장치가 장착 기능    . 

하고 수확물이 적재 공간의 최대적재량은 로 장기간 수확 작업이 가능        250kg .

     - 수확물 적재 공간은 수확물 적재 이외의 운송 운반 작업에 효율적으로 사용될 수   , 

있으며 중량물의 운송 기능       , .

     - 불루투스 등의 무선 통신이 가능하며 포트를 통한 전자기기의 충전이  , USB 

가능하고 스피커 장착 옥외형 다목적 승용 수확 운반기의 옵션으로 태양광        , , 

충전 패널을 상부에 설치하여 태양광 발전으로 배터리를 충전할 수 있음       .
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   주요성능치 ○ 

     - 최고속도 이하로 전진과 후진 주행 및 브레이크 제동 자동운전 가능 7km/h , ,  

비상정지 작동 이후 별도의 해제 과정 없이 기기 작동 금지       .

     - 배터리 충방전 컨트롤러 저온 구동 안정성 이하 , (-10 )℃ 

     - 다목적 승용 수확 운송 최대 중량  250kg

 

개발 내용 및 범위   ○  

다목적 승용 수확 운반기 설계 및 제작 주행속도 이하    ( 7km/h ).▪ 

    수확 의자에 리프트 기능을 결합한 신제품 설계 및 개발.▪ 

수확물 수납부 및 적재 이송 최대중량 이하    / 250kg .▪ 

자동주행 가능 조작반 설정    ( ). ▪ 

시제품 규격 가로 세로 높이 단위 미터    0.9 X 1.5 X 1.5( , , - : )▪ 

기능 불루투스 등 무선 통신 기능 사용 편의 기능 장착    ICT , / .▪ 

수확 운반기 사용 환경에 맞는 기능 활용도 및 직관적 사용 편의성 고려 개발    .▪ 
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연구개발 과제의 수행 과정  2-2. 

   다목적 승용 수확 운반기 플랫폼 개발 ○ 

    농작물 수확 작업 시 수확 의자와 수확물 운반의 기능을 수행하도록 제품의▪ 

형상 및 구조 개발       .

 

높은 습도와 농작업 환경을 고려하여 부식 등에 강한 소재를       - SUS 304 

기반으로 차체 프레임 설계 및 제작        .

주 구동 장치인 인휠모터는 자체 프레임 후륜에 위치하며 전륜 조향 방식      - , 

으로 조향 장치와 조향 핸들이 고정 연결되는 구조로 설계 제작        / .

전륜 조향축 상부에 적재함이 위치하며 적재함에는 상승 하강 리프트가      - , /

장착되어 수확물 및 중량물의 이송과 적재에 용이하게 사용되도록 제작        .  

후륜부 상부에 승용부가 장착되는 구조로 전륜부 적재함의 적재 중량과       - 

승용부의 승차인원 중량과 무게 균형을 유지하고 바닥과 차체의 높이를         

저상으로 설계하여 수확물 적재시의 전복 위험을 최소화 하도록 제작함        . 

다목적 승용 수확 운반기 제품                           
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    기존 수확의자와 전동 운반차를 분석하고 실용성과 작업 편의성을 위한 아이디어▪ 

도출 및 설계 반영       .

수행 초기 개발제품 구상도                            
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제품 개발 수행 이미지                             1

 제품 개발 수행 이미지                             2
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    제작 시간과 품질의 균일성 생산단가 절감 등을 위해 프레임 제작을 위한 용접  , ▪ 

지그 등의 생산 프레임 지그 설계 및 제작       

기본 차체 프레임은 제품 양산 단계의 차체 중량의 경량화에 용이한 구조로      - 

설계되어 승용부와 메인컨트롤 수납부 운반차 본체를 및 경질 플라스틱        , FRP 

등으로 제작하여 견고하고 작업성이 용이하게 장착되는 구조로 설계        .  

본체의 경량 재료와 충격흡수 구조 설계는 물체와의 충돌 등의 상황에도 충격량      - 

이 최소화 되며 최대 작업 이송 속도 이하의 설정으로 농가 작업자의        , 7km/h 

고령화 여성화에 따른 사용 안정성을 높이도록 제작        , .

    

     

    작물 수확 이외의 융복합 기능을 구현하여 생산 편의성을 높이고 일반 농작  ICT , ▪ 

물 상하차 농부자재 운반 등의 농작업에 활용 가능한 중량물 리프트 기능과 소형         , 

운반차로의 기능을 구현하는 제품으로 개발       .

전륜 상부에 위치화는 수확물 적재부는 수확 환경에 따라 작업성이 용이한      - 

수확물 적재 바구니를 각각의 규격별로 장착하기 용이한 구조로 설계        .

비교적 중량이 낮은 수확물은 적재함 및 적재대에 여러개의 수확 바구니가 장착        - 

되어 수확 작업이 가능하며 적재부에 장착되는 수확물 적재대는 슬라이드 기능        

을 추가할 수 있음        . 

또한 참회나 수박 같은 비교적 중량이 높은 수확물의 수확 작업은 단 혹은 단        - 1 2

의 바구니를 장착하여 수납부의 리프팅 기능을 활용하여 적당한 수확물 적재        

높이를 유지한 채로 수확작업을 지속할 수 있음        .
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    배터리 사용 시간은 주행속도 기준 약 시간으로 주행거리 기준5km/h 4▪ 

수준의 배터리를 기본 장착하고 필요에 따라 추가 장착이 가능       20km .

    보호회로 내장Batterry .▪ 

다목적 수확의자      - 에 채용한 충전기는  일반적인 보호회로의  Litium -Ion Batterry 

기능인 과충전 과전류 방지기능을 내장하고 있으며 에는          , , Li-Ion Battery Pack 

의 기능이 내장되어 안전과 배터리의 성능을 최          PCM(Protection Circuit Module)

대한으로 확보        .

      - 과충전 보호(Overcharge Protection)

과충전으로 인한 과열 또는 폭발로부터 전지의 보호하기 위해서 특정 전압을 넘          

는 경우 충전을 정지        .

      - 과방전 보호(Overdischarge Protection)

과방전으로 인한 전지의 손상을 막기위해 특정 전압 이하일 경우 방전을 정지         .

      - 과전류 보호(Overcurrent Protection)

기기 오류로 인해 전지에 비정상적인 전류의 흐름이 있는 경우 방전을 정지         .

      - 단락 보호(Short-circuit Protection)

전지 팩의 외부 단락으로 다량의 전류가 흐를 경우 순간적으로 충전을 정지        .

    자동주행 기능 속도제어( )▪ 

      - 휠 모터의 주행 속도는 최소 에서 최대 의 에   0  5.0 Volt Throttle Control Voltage

의해 조절되는데 본 장비와 이용자의 안전에 대비하여 최대         Throttle Control  

전압을  낮게 설정할 수 있도록 별도의 가변저항식 를 장          Voltage Potentiometer

착하여 이용자가 을 최대로 올리더라도 일정 속도이상 올라가지 않도록          Throttle

고정 제어        .

      - 자동주행 설정은 조향핸들 우측에 속도제어 스로틀을 고정하는 방법으로 운전 

및 제어하며 높은 속도 일수록 작업 환경의 위험도는 증가하고 수확 작업에        , 

저해되는 요인으로 를 최대 속도로 고정하였으며 수동 및 자동 주행은        7km/h , 

안전한 저속에서 사용자가 설정한 속도로 주행되도록 제작함        . 
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 시험 성적서                             
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연구개발과제의 수행 결과 및 목표 달성 정도3. 

연구수행 결과 1) 

정성적 연구개발성과  (1) 

 ▪다목적 승용 수확 운반기 설계 및 제작 주행속도 이하( 7km/h ).

 ▪수확 의자에 리프트 기능을 결합한 신제품 설계 및 개발.

 ▪수확물 수납부 및 적재 이송 최대중량 이하/ 250kg .

 ▪자동주행 가능 조작반 설정( ). 

 ▪시제품 규격 가로 세로 높이 단위 미터0.9 X 1.5 X 1.5( , , - : ) 

 ▪ 기능 불루투스 등 무선 통신 기능 사용 편의 기능 장착ICT , / .

 ▪수확 운반기 사용 환경에 맞는 기능 활용도 및 직관적 사용 편의성 고려 개발.

  (2) 정량적 연구개발성과 사업화 지표( )

단위 건 천원( : , )

연도  

성과지표명

단계1

(YYYY~YYYY)
n단계

(YYYY~YYYY)
계

가중치

(%)

전담기관 등록 기탁 지표ㆍ 1」

특허출원
목표 단계별( ) 1 35 %

실적 누적( ) 35%

특허등록
목표 단계별( ) 1 10 %

실적 누적( )

연구개발과제 특성 반영 지표2」

기술실시

자자실시( )

목표 단계별( ) 1 10 %

실적 누적( ) 1 10 %

제품화
목표 단계별( ) 1 30 %

실적 누적( ) 1 30 %

고용찰출
목표 단계별( ) 1 15 &

실적 누적( ) 1 15 %

계
5 100 %

3 90 %

  (3) 

과학적 성과  [ ]

논문 국내외 전문 학술지 게재  ( ) □ 

번호 논문명 학술지명 주저자명 호 국명 발행기관
여부SCIE 

비(SCIE/ SCIE)
게재일

등록번호

(ISSN)
기여율

국내 및 국제 학술회의 발표  □ 

번호 회의 명칭 발표자 발표 일시 장소 국명
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기술 요약 정보  □ 

연도 기술명 요약 내용 기술 완성도 등록 번호 활용 여부 미활용사유
연구개발기관 

외 활용여부
허용방식

보고서 원문  □ 

연도 보고서 구분 발간일 등록 번호

생명자원 생물자원 생명정보 화합물  ( , )/□ 

번호 생명자원 생물자원 생명정보 화합물 명( , )/ 등록 기탁 번호/ 등록 기탁 기관/ 발생 연도

기술적 성과  [ ]

지식재산권 특허 실용신안 의장 디자인 상표 규격 신품종 프로그램  ( , , , , , , , )□ 

번호
지식재산권 등 명칭

건별 각각 기재( )
국명

출원 등록

기여율
활용 

여부출원인 출원일
출원 

번호

등록 

번호
등록인 등록일 등록 번호

1
다목적 승용 수확 

운반기
한국

에코㈜

피트

2021.

4.12

10-2021

-004690

8

지식재산권 활용 유형   ㅇ 

번호 제품화 방어 전용실시 통상실시 무상실시 매매 양도/ 상호실시 담보대출 투자 기타

1 √

저작권 소프트웨어 서적 등  ( , )□ 

번호 저작권명 창작일 저작자명 등록일 등록 번호 저작권자명 기여율

신기술 지정  □ 

번호 명칭 출원일 고시일 보호 기간 지정 번호

 

기술 및 제품 인증  □ 

번호 인증 분야 인증 기관
인증 내용

인증 획득일 국가명
인증명 인증 번호

표준화  □ 

국내표준   ㅇ 

번호 인증구분1｣ 인증여부2｣ 표준명 표준인증기구명 제안주체 표준종류3｣ 제안 인증일자/
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국제표준   ㅇ 

번호
표준화단계구분1

｣ 표준명 표준기구명2｣ 표준분과명
의장단 

활동여부

표준특허 

추진여부

표준개발 

방식3｣ 제안자
표준화 

번호
제안일자

경제적 성과  [ ]

시제품 제작  □ 

번호 시제품명 출시 제작일/ 제작 업체명 설치 장소 이용 분야
사업화 소요 

기간

인증기관

해당 시( )

인증일

해당 시( )

1
다목적 승용 

수확 운반기
2021. 05.11 에코피트㈜

농작물 

수확작업
년1

기술 실시 이전  ( ) □ 

번호
기술 이전 

유형
기술 실시 계약명

기술 실시

대상 기관

기술 실시

발생일

기술료

해당 연도 발생액( ) 

누적

징수 현황

내부 자금 신용 대출 담보 대출 투자 유치 기타 등     * , , , , 

사업화 투자실적  □ 

번호 추가 연구개발 투자 설비 투자 기타 투자 합계 투자 자금 성격*

               

사업화 현황  □ 

번호
사업화 

방식1｣ 사업화 형태2｣ 지역3｣ 사업화명 내용 업체명

매출액
매출

발생 연도

기술

수명
국내

천원( )

국외

달러( )

자기실시 신제품 개발 국내

다목적 

승용 수확 

운반기

제작.

판매

에코㈜

피트

매출 실적 누적  ( )□ 

사업화명 발생 연도
매출액

합계 산정 방법
국내 천원( ) 국외 달러( )

합계
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사업화 계획 및 무역 수지 개선 효과  □ 

성과

사업화 계획

사업화 소요기간 년( )

소요예산 천원( )

예상 매출규모 천원( )
현재까지 년 후3 년 후5

시장

점유율

단위(%) 현재까지 년 후3 년 후5

국내

국외

향후 관련기술 제품을 , 

응용한 타 모델 제품 , 

개발계획

무역 수지

개선 효과 천원( )

수입대체 내수( )
현재 년 후3 년 후5

수출

고용 창출  □ 

순번 사업화명 사업화 업체
고용창출 인원 명( )

합계
년2020 년2021

1
다목적 승용 수확 

운반기
에코피트㈜ 1 1

합계

고용 효과  □ 

구분 고용 효과 명( )

고용 효과

개발 전
연구인력 0

생산인력 0

개발 후
연구인력 1

생산인력 1

비용 절감 누적  ( )□ 

순번 사업화명 발생연도 산정 방법 비용 절감액 천원( )

합계

경제적 파급 효과   □ 

단위 천원 년( : / )

구분 사업화명 수입 대체 수출 증대 매출 증대 생산성 향상
고용 창출 

인력 양성 수( )
기타

해당 연도

기대 목표

산업 지원 기술지도  ( )□ 

순번 내용 기간 참석 대상 장소 인원
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기술 무역   □ 

단위 천원( : )

번호 계약 연월 계약 기술명 계약 업체명
계약업체 

국가
기 징수액 총 계약액

해당 연도 

징수액

향후

예정액

수출/

수입

사회적 성과  [ ]

법령 반영  □ 

번호
구분

법률 시행령( / )

활용 구분

제정 개정( / )
명 칭 해당 조항 시행일 관리 부처

제정 개정/

내용

정책활용 내용  □ 

번호
구분

제안 채택( / )
정책명

관련 기관

담당 부서( )
활용 연도 채택 내용

설계 기준 설명서 시방서 지침 안내서에 반영  / ( )/ /□ 

번호
구 분

설계 기준 설명서 지침 안내서( / / / )

활용 구분

신규 개선( / )

설계 기준 설명서/ /

지침 안내서 명칭/
반영일 반영 내용

전문 연구 인력 양성  □ 

번호 분류 기준 연도
현황

학위별 성별 지역별

박사 석사 학사 기타 남 여 수도권 충청권 영남권 호남권 기타

산업 기술 인력 양성   □ 

번호 프로그램명 프로그램 내용 교육 기관 교육 개최 횟수 총 교육 시간 총 교육 인원

다른 국가연구개발사업에의 활용  □ 

번호 중앙행정기관명 사업명 연구개발과제명 연구책임자 연구개발비

국제화 협력성과  □ 

번호
구분

유치 파견( / )
기간 국가 학위 전공 내용

홍보 실적  □ 

번호 홍보 유형 매체명 제목 홍보일

포상 및 수상 실적  □ 

번호 종류 포상명 포상 내용 포상 대상 포상일 포상 기관
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인프라 성과  [ ]

연구시설 장비  □ ㆍ

구축기관
연구시설/

연구장비명

규격

모델명( )

개발여부

( /×)○

연구시설 장비 ㆍ

종합정보시스템* 

등록여부

연구시설 장비 ㆍ

종합정보시스템* 

등록번호

구축일자

(YY.MM.DD)

구축비용

천원( )

비고

설치 장소( )

목표 달성 수준  2) 

 

다목적 승용 수확 운반기 설계 및 제작 주행속도 이하 ( 7km/h ).▪

수확 의자에 리프트 기능을 결합한 신제품 설계 및 개발 .▪

수확물 수납부 및 적재 이송 최대중량 이하 / 250kg .▪

자동주행 가능 조작반 설정 ( ). ▪

시제품 규격 가로 세로 높이 단위 미터 0.9 X 1.5 X 1.5( , , - : ) ▪

기능 불루투스 등 무선 통신 기능 사용 편의 기능 장착 ICT , / .▪

수확 운반기 사용 환경에 맞는 기능 활용도 및 직관적 사용  ▪

편의성 고려 개발   . 

  

특허출원번호  ▪ 다목적 승용 수확 운반기10-2021-0046908 “ ”

특허출원번호  ▪ 다목적 승용 수확 운반기10-2021-0046908 “ ”

자가실시 ▪

 ▪다목적 승용 수확 운반기 제품화 달성

개발기간 내 연구직 명 채용 이후 생산직 추가 채용 1 , ▪

예정   
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연구개발성과의 관련 분야에 대한 기여 정도4. 

시설원예 산업은 농촌의 고령화 노동력 감소로 인한 인건비 비중이 높아지고 , ▪ 

생산성이 저하되고 농업 경쟁력이 약화되고 있으며 기술 등을 기반으로 첨단   , ICT 

산업화와 스마트 팜 지원정책 등 국가에서 지원하고 있는 사업에 긍정적인 기여가   

가능   .

시설원예 산업의 생산성 및 소득증대가 가능하고 시설원예 기자재 농기계, , ICT▪ 

산업 등에 파급효과가 클 것으로 예상   .

기존의 제품에 새로운 아이디어가 더해지는 융복합 제품의 출현은 사용성과▪ 

효율성 경제성 등을 만족하게 하며 관련 산업군의 융복합 제품 확대에 긍정적인   , , 

계기로 작용할 것으로 기대   . 

  

기존의 제품에 새로운 아이디어가 더해지는 융복합 제품의 출현은 사용성과▪ 

효율성 경제성 등을 만족하게 하며 관련 산업군의 융복합 제품 확대에 긍정적인   , , 

계기로 작용할 것으로 기대   . 

▪ 협소한 공간에서 운영 가능한 다목적 승용 운반기 개발로 노동력에 의존해야     

했던 농작업의 기계화가 가능함으로 노동력 절감 및 농업 생산성 향상     .
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연구개발성과의 관리 및 활용 계획5. 

다목적 승용 수확 운반기 제품 사업화 ○  

농촌 고령화 여성화에 따른 노동력 부족 문제는 농가를 운영하는 영농인에게  , ▪ 

생산성과 경제성의 문제로 부각 년 평균 농업 인건비 남자 원     [2018 114,190 , 

여자 원 통게청 농가판매 및 구입가격 조사      77,686 ( , 2019)]. 

농업용 리프트는 운반차 및 덤프 기능이 조합된 제품이 주류를 이루며 모두     , ▪ 

입식으로 운반작업 이외의 사용 편이성이 떨어지며 판매가는 만원 만       400 ~1,200

원 수준     . 

본 개발 제품은 승용 수확 도구로서의 주 활용도와 리프트 및 포크발 등의 평시  ▪ 

중량물 운송에 활용 가능하며 다기능의 제품으로 영세농가의 직접 구입 이외에       , 

농기계임대센터를 필요시기에 구매 임대 사업을 활용할 수 있음     / .   

제품화 완성 및 현장적용 운전 데이터를 확보하여 농가에 도움이 되는 활용도    ▪ 

높은 제품으로 규격화     .

현재 국내 및 국외의 수확용 편이장치 기술 제품 개발은 농업플랜트 타입으로  ( ) ▪ 

유리온실이나 비닐하우스에 레일을 설치하고 레일위에서 가동하는 기술 제품 로     ( )

설치비가 상당한 규모로 소요되며 단일 목적 이외의 기능을 기대하기 어려움     , . 

다목적 활용성은 비슷한 농업 국가의 틈새 시장 공략도 가능할 것으로 판단  .▪ 
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수확 품종에 따라 빠레트 트럭 및 리프트의 특성이 장착된 수확물 적재부의 활    ▪ 

용도는 매우 높아서 기존 수확물 상자를 개 개까지 적재부에 수납 수확     2 ~ 6 , 

작업을 지속할 수 있으며 승용 전동 이동하여 적재 장소에 기계적 하차로 높은     , 

생산성과 비용절감 효과가 매우 높으며 부족한 노동력의 대안이 될 수 있음     , . 

수확 작업에만 제한된 용도가 아닌 평시 중량물 운송 및 이동에 활용되며 기타    ▪ 

농작업에 전동 운반구로서 농업용 리프트로서 높은 활용도 기대 양돈 농가의        (

축사에서 폐사축이나 새끼돼지 운송에 가장 적합한 전동 운반구     ).

제품의 최종 규격은 고령화 여성화된 작업 인력의 특징을 반영하여 조작 및     , ▪ 

유지보수 편의성이 강화되고 제품 사용 안전성을 최대한 확보한 제품으로 오랜       

기간 지속되던 농가의 노동력 문제에 긍정적인 파급효과를 기대함     . 

기존 시설농가에서 활용 가능한 전동 구동형 수확 운반기는 소형의 경우 레일에  ▪ 

장착된 운반기로 시설 바닥에 레일을 설치 하는 등의 상대적으로 높은 시설비가     

필요하며 별도의 수확물 적재부가 없는 구조로 노동력 절감 효과와 경제성이     , 

낮은 제품     .

레일 구동형 수확 운반기 보다 큰 제품군은 일반 농업용 운반차 구조로서 제품 적    ▪ 

재함이 수확기의 후방에 위치하여 단순 이송이 주 기능인 제품군으로 수확 작업       

활용도는 매우 낮은 제품임     . 

본 과제의 개발 제품인 다목적 승용 수확 운반기는 상기의 레일 장착형과 일반  ▪ 

적인 농업용 운반차의 기능과의 차별성과 활용성 및 경제적 효과는 매우 우수한     

제품으로 충분한 경쟁력을 확보하고 있음     .
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연구개발성과 활용계획표 < >

구분 정량 및 정성적 성과 항목( ) 연구개발 종료 후 년 이내5

국외논문

SCIE 매년 목표치

비SCIE

계

국내논문

SCIE

비SCIE

계

특허출원

국내 건1

국외

계 견1

특허등록

국내 견1

국외

계 건1

인력양성

학사

석사

박사

계

사업화

상품출시 건1

기술이전

공정개발

제품개발 시제품개발 건1

비임상시험 실시

임상시험 실시

승인(IND )

의약품

상1

상2

상3

의료기기

진료지침개발

신의료기술개발

성과홍보

포상 및 수상실적

정성적 성과 주요 내용
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뒷면지[ ]

주   의

1. 이 보고서는 농림축산식품부에서 시행한 농축산자재산업화기술개발사업 원예작물수확 

작업 시 노동력 절감을 위한 이동형 편의 의자 개발 연구개발과제 최종보고서이다   .

2. 이 연구개발내용을 대외적으로 발표할 때에는 반드시 농림축산식품부 농림식품기술기획평(

가위원장 전문기관 에서 시행한)  농축산자재산업화기술개발사업 연구개발사업의 결과임을 

밝혀야 한다.

3. 국가과학기술 기밀 유지에 필요한 내용은 대외적으로 발표 또는 공개하여서는 안 된다.
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